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Wymagania wstepne

WIEDZA: podstawowa wiedza z zakresu techniki, UMIEJETNOSCI:logicznego my$lenia, korzystania z
informaciji pozyskanych z biblioteki, Internetu, norm, katalogéw, KOMPETENCJE SPOLECZNE:
rozumienie potrzeby pozyskiwania przekazywanej wiedzy, podstawy umiejetnosci dziatah w zespole

Cel przedmiotu

Zdobycie podstawowej wiedzy na temat: budowy, dziatania oraz znaczenia rozwoju i projektowania
srodkoéw technicznych dla os6b z niepetnosprawnosciami i senioréw

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:

Ma elementarng wiedze o wptywie zmian technologii na organizacje zycia spotecznego oraz zdrowie i
psychike jednostek w kontakcie cztowiek-maszyna.

Orientuje sie w najnowszych trendach w budowie maszyn, tj, automatyzacji i mechatronizaciji,
automatyzacji procesow projektowania i konstruowania maszyn, wzrostu bezpieczenstwa i komfortu
obstugi, stosowaniu nowoczesnych materiatow konstrukcyjnych

Ma podstawowg wiedze w dziedzinie chemii, w zakresie budowy uktadu okresowego pierwiastkéw i ich



wiasciwosci, teorii wigzan chemicznych, zwigzkdéw organicznych i nieorganicznych, typow reakcji
chemicznych, analityki chemicznej: w zakresie umozliwiajgcym zrozumienie wyktadéw dotyczgcych
materiatdw metalowych i niemetalowych, nauk o ochronie srodowiska naturalnego, paliwach i smarach,
materiatach budowlanych i glebie, biomechaniki i biologicznych materiatow przetwarzanych przez
maszyny rolnicze i spozywcze

Umiejetnosci:

Potrafi pozyskiwac¢ informacje z literatury, internetu, baz danych i innych zrodet. Potrafi integrowaé
uzyskane informacje interpretowac i wyciggac z nich wnioski oraz tworzy¢ i uzasadnia¢ opinie
Potrafi zorganizowaé i merytorycznie pokierowac procesem projektowania i eksploatacji
nieskomplikowanej maszyny z grupy maszyn z grupy objetej wybrang Sciezkg dyplomowania
Potrafi wspotdziata¢ z innymi osobami w ramach prac zespotowych (takze o charakterze
interdyscyplinarnym)

Kompetencje spoteczne:

Jest gotow do krytycznej oceny posiadanej wiedzy i odbieranych tresci

Jest gotow do uznawania znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu probleméw poznawczych i praktycznych
oraz zasiegania opinii ekspertéw w przypadku trudnos$ci z samodzielnym rozwigzaniem problemu

Jest gotow do myslenia i dziatania w sposob przedsigbiorczy

Metody weryfikacji efektow uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Wyktad: zaliczenie pisemne — kolokwium
Cwiczenia: zaliczenie na podstawie kolokwium, prac wtasnych domowych oraz aktywnosci na zajeciach

Tresci programowe

* Dziaty problemowe inzynierii rehabilitacyjnej i asystujgcej techniki

« Srodki techniczne wykorzystywane w rehabilitacji medycznej, spotecznej i zawodowe;j

* Pojecie niepetnosprawnosci

» Wspoétczesne przyczyny rozwoju badan i projektowania srodkéw technicznych w inzynierii
rehabilitacyjnej

« Statystyka i przyczyny zapotrzebowania na srodki inzynierii rehabilitacyjne;j

* Projektowanie dla oséb z niepetnosprawnosciami — proces projektowania, zespot roboczy -
projektowy, zasady projektowania, przyktady

* Biomechanika — definicja, obszary dziatan

* Potencjat ruchowy cztowieka — elementy, funkcje

* Lancuch biokinematyczny, liczba stopni swobody, uktad ruchu cztowieka, biomechanizm
chwilowy

» Srodek ciezkosci

» Podstawowe cechy i struktura urzgdzen wspomagajgcych (okreslanie geometrii i kinematyki na
podstawie cech antropometrycznych cztowieka, sposoby i metody sterowania urzgdzeniami, dobor
materiatow)

» Wézki inwalidzkie — definicje i klasyfikacja,

» Wozki inwalidzkie — funkcje, budowa, tendencje rozwojowe

» Konstrukcja modutowa oraz typoszereg konstrukcji na przyktadzie wozka inwalidzkiego recznego
* Projektowanie ramy wézka inwalidzkiego typu active (wymiary, budowa weztow
konstrukcyjnych)

* Wymagania dotyczgce uzytkowania wozka inwalidzkiego (sposoby podparcia ciata cztowieka,
idealna pozycja ciata, podparcie kregostupa)

« Sprawnosc¢ energetyczna i dynamika wozka inwalidzkiego

* Srodki transportu indywidualnego i zbiorowego oséb z niepetnosprawnoscig

» Urzadzenia wspomagajgce w transporcie publicznym — podziat, funkcje, opis, zastosowania

» Zasady projektowania uniwersalnego

» Zasady konstruowania srodkéw technicznych dla oséb z niepetnosprawnosciami i w starszym
wieku

* Urzadzenia rehabilitacji (wozki inwalidzkie, samochéd osobowy, $rodki transportu zbiorowego,
t6zka szpitalne, srodki do pionizacji, podnosniki, sprzet medyczny do rehabilitacji)

Tematyka zaje¢



* Dziaty problemowe inzynierii rehabilitacyjnej i asystujgcej techniki

+ Srodki techniczne wykorzystywane w rehabilitacji medycznej, spotecznej i zawodowe;j

* Pojecie niepetnosprawnosci

» Wspoétczesne przyczyny rozwoju badan i projektowania srodkéw technicznych w inzynierii
rehabilitacyjnej

« Statystyka i przyczyny zapotrzebowania na srodki inzynierii rehabilitacyjne;j

* Projektowanie dla oséb z niepetnosprawnosciami — proces projektowania, zespot roboczy -
projektowy, zasady projektowania, przyktady

* Biomechanika — definicja, obszary dziatan

* Potencjat ruchowy cztowieka — elementy, funkcje

* Lancuch biokinematyczny, liczba stopni swobody, uktad ruchu cztowieka, biomechanizm
chwilowy

» Srodek ciezkosci

» Podstawowe cechy i struktura urzgdzen wspomagajgcych (okreslanie geometrii i kinematyki na
podstawie cech antropometrycznych cztowieka, sposoby i metody sterowania urzgdzeniami, doboér
materiatow)

» Wézki inwalidzkie — definicje i klasyfikacja,

» Wozki inwalidzkie — funkcje, budowa, tendencje rozwojowe

» Konstrukcja modutowa oraz typoszereg konstrukcji na przyktadzie wozka inwalidzkiego recznego
* Projektowanie ramy wézka inwalidzkiego typu active (wymiary, budowa weztow
konstrukcyjnych)

* Wymagania dotyczgce uzytkowania wozka inwalidzkiego (sposoby podparcia ciata cztowieka,
idealna pozycja ciata, podparcie kregostupa)

* Sprawnosc¢ energetyczna i dynamika wozka inwalidzkiego

* Srodki transportu indywidualnego i zbiorowego oséb z niepetnosprawnoscig

» Urzadzenia wspomagajgce w transporcie publicznym — podziat, funkcje, opis, zastosowania

» Zasady projektowania uniwersalnego

» Zasady konstruowania srodkéw technicznych dla oséb z niepetnosprawnosciami i w starszym
wieku

* Urzadzenia rehabilitacji (wozki inwalidzkie, samochéd osobowy, $rodki transportu zbiorowego,
t6zka szpitalne, srodki do pionizacji, podnosniki, sprzet medyczny do rehabilitacji)

Metody dydaktyczne

1. Wyktad z prezentacjg multimedialng (forma wyktadu informacyjnego z elementami wyktadu
problemowego i konwersatoryjnego)

2. Cwiczenia - zaliczenie na podstawie kolokwium, prac wtasnych domowych oraz aktywnoséci na
zajeciach (zastosowanie klasycznych metoda problemowych, case study, dyskusja, ¢wiczenia praktyczne)

Literatura

Podstawowa

* Wprowadzenie do inzynierii rehabilitacyjnej, red. M. Zabtocki, Wyd. WMRIT, Poznan 2017

* Projektowanie dla senioréw i 0sob z niepetnosprawnosciami, badania, analizy, oceny,
konstrukcje, red. B. Branowski, Wyd. WMRIT PP, Poznanh 2015

* Innowacyjne koncepcje i konstrukcje produktow dla oséb niepetnosprawnych i w starszym

wieku, red. B. Branowski, Wyd. CIRITT PP, Poznan 2013

» Sydor M., Wybdér i eksploatacja wézka inwalidzkiego, Wydawnictwo Uniwersytetu Przyrodniczego
w Poznaniu, Poznan 2003

Uzupetniajgca

» Biomechanika i inzynieria rehabilitacyjna, red. R. Bedzinski i inni, Wyd. Akademicka Oficyna
Wydawnicza EXIT, Warszawa 2004

» Pasniczek R., Wybrane urzgdzenia wspomagajace i fizjoterapeutyczne w rehabilitacji porazen
osrodkowego ukfadu nerwowego i amputacjach konczyn, Oficyna Wydawnicza Politechniki
Warszawskiej, Warszawa 1998 .

» Marciniak J., Szewczenko A., Sprzet szpitalny i rehabilitacyjny, Wydawnictwo Politechniki Slgskiej,
Gliwice 2003

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta



Godzin ECTS
taczny naktad pracy 75 3,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 45 1,50
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 30 1,50

laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwidow/egzaminu,
wykonanie projektu)




